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[ Standardprogramm

Sonderprogramm (auf Anfrage) 103935 110521

Impulszahl pro Umdrehung

Anzahl Kanale 2 2 2
Max. Impulsfrequenz (kHz) 20 20 20
Max. Drehzahl (min‘") 12000 12000 12000
Wellendurchmesser (mm) 3 2 3
Gesamtlange Gesamtlange

+ Motor Seite  + Getriebe Seite  Gesamtlange [mm] / @ siehe Getriebe

RE 25 135/{137 68.6

RE 25 135/137 GP 26, 0.75 - 2.0 Nm °

RE 25 135/137 GP 32,0.75-4.5Nm 03 °

RE 25 135/137 GP 32, 0.75-45Nm B304 °

RE 25 135/f137 GP 32, 1.0 - 6.0 Nm 307 °

RE 25 135/137 GP 32 S B34-336 °

A-max 19, 1.5 W 154 43.3

A-max19,1.5W {154 GP 19,0.1-0.3Nm 588 °

A-max 19,1.5W  [i54 GS 20, 0.06 - 0.25 Nm 290 °

A-max19,1.5W {54 GP 22,0.1-2.0 Nm £93/295 °

A-max 19, 1.5 W 154 GS 24,0.1 Nm Bod °

A-max19,1.5W  [{54 GP22S 332/833 °

A-max 19,25W  [156 45.9

A-max 19,25W  [i56 GP 19, 0.1-0.3Nm 088 °

A-max 19,25W  [156 GP 22,0.1-2.0 Nm p93/pog °

A-max 19,2.5 W 156 GS 24, 0.1 Nm Boo °

A-max 19,25W  [{56 GP22S 332/333 °

A-max 22 46.3

A-max 22 158/160 GP 22, 0.1 - 0.3 Nm °

A-max 22 GP 22,0.2-0.6 Nm bogd °

A-max 22 GP 22,0.1-2.0 Nm p91-295 °

A-max 22 GS 24, 0.1 Nm Bod °

A-max 22 GP22S 332/B33 °

A-max 26 162-168 59.1

A-max 26 162-168 GP 26, 0.75 - 4.5 Nm °

A-max 26 162-168 GS 30, 0.07 - 0.2Nm  B0Z °

A-max 26 162-168 GP 32, 0.75-45Nm  B03 °

A-max 26 162-168 GP 32, 0.75-45Nm 04 °

A-max 26 162-168 GP 32, 1.0 - 6.0 Nm 304 °

A-max 26 162-168 GS 38, 0.1 - 0.6 Nm °

A-max 26 162-168 GP 32 S 334-336 °

Technische Daten Pinbelegung Anschlussbeispiel

Versorgungsspannung Vcc 5V +10%

4 . Micromodul-Messerleiste 5 ©
Ausgangssignal TTL kompatibel Typ Lumberg MICS 4 Veo 5 VDC =5 %
Phasenverschiebung ® 90°%e + 45°% rED)(Gna Pin 4 GND R Ko

i i ; =HlicHa Pin 3 Kanal A pull-up 3.3
Signalanstiegszeit THEH]Vec [ [T  Pin 2 Vee, Pin 1 Kanal B
(typisch, bei C. = 25 pF, R, = 11 kQ, 25°C) 200 ns =ibj(cre empfohlener Stecker: e na a
Signalabfallzeit Micromodul-Stecker ana
(typisch, bei C. = 25 pF, R. = 11 kQ, 25°C) 50 ns Typ Lumberg MICA 4
Betriebstemperaturbereich -20...485°C Kanal B
Tragheitsmoment der Impulsscheibe < 0.05 gcm? | Bestellnummer fiir Stecker mit Kabel: 3419.506
Strom pro Kanal min. -1 mA, max. 5 mA

500 +10

GND
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Umgebungstemperatur 9y = 22 - 25°C



